Zadani semestralniho projektu — 6KT
Pfevodovka kuchynského robota ETA Gratus 0028

Navrhnéte konstrukci dvoustupriového ¢elniho soukoli pro kuchyrisky multifunkéni robot ETA
Gratus 0028. Pevnostni vypocet bude realizovan pouze pro prvni prevodovy stupen dle zadani.
Celni ozubena kola navrhujte vyhradné s ptimymi evolventnimi zuby. Déle navrhnéte vystupni
hiidel, ktery je ulozen v kluznych pouzdrech. Pro pfenos to¢ivého momentu mezi htideli a
nabojem pouZijte normalizovana tésna pera. Navrhnéte vhodnd uloZeni hfidele pomoci
kulickovych loZisek. Vstupni hodnoty pro navrhovy vypocet konkrétniho cisla zadani jsou
uvedeny v ptiloZzené tabulce.

Pozadavky na reSeni:

Hridel na 1. stupni soukoli je pohdnén prosttednictvim ozubeného femenu.
Pozadovana trvanlivost je 2 000 hodin.

Osy vstupniho a vystupniho htidele jsou rovnobézné.

Kola jsou vyrobena z oceli, pficemz boky zubU jsou tvrzeny. Skfin je odlita z Sedé litiny.
Soukoli je mazano plastickym mazivem.

S ohledem na ekonomické a kompaktni reseni pfevodu se musi bezpecnost v dotyku
pohybovat v rozmezi 1,2 — 2,4. Vyssi hodnoty bezpecnosti nejsou pripustné.

Celni soukoli navrhnéte dle 1SO 6336.

Navrhovy vykres sestaveni bude obsahovat oba stupné ¢elniho soukoli, uloZzeni hridel(
a zjednodusené zobrazeni prevodové skfiné podle specifikace vyucujiciho.

Vyrobni vykresy budou realizovany pouze pro vystupni hfidel a spoluzabirajici
ozubené kolo.

Kinematické schéma:
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Casovy harmonogram

Cast vypoctu

Konstruovani strojnich soucasti

Kapitola Strany

1. RozvrZeni prevodovych pomérl na 1. a 2. stupni 13 721;726
Ndvrh modulu ozubeni 13 741
Vypocet roztecné kruznice pastorku 13 742
Vypocet roztecné kruznice kola 13 742
Vypocet osové vzdalenosti na 1. stupni 13 742
Vypocet zakladnich parametrd ozubeni 13 742
Nakres kinematického schématu -

2. Kontrola Spicatosti zubu -

3. Pevnostni kontrola ozubeni v dotyku 14 834; 838 — 843

4, Pevnostni kontrola ozubeni v ohybu 14 836; 845 — 846

5. Optimalizace ozubeni -

6. Stanoveni silového pusobeni na vyst. htideli 6; 5KS -
Navrh minimalniho priiméru vyst. htidele dle MSP 6; 5KS 316 (6-25)
Navrh minimalniho priméru vyst. h¥idele dle MSU 7; 5KS 365 —372
Konstrukéni ndvrh vystupniho hiidele -

Stanoveni VVU vystupniho hfidele 5KS -
Stanoveni kritickych mist vystupniho hridele 5KS -
Stanoveni bezpecnosti kritickych mist vac¢i MSP 6; 5KS 278 — 280
Stanoveni bezpe&nosti kritickych mist vagi MSU 7; 5KS 365-372

7. Vypocet trvanlivosti prvniho loZiska 12 708 — 709
Vypocet trvanlivosti druhého loZiska 12 708 — 709
Navrh délky pera na vyst. hfideli (otlaceni v naboji) 18 1080 - 1081

8. Navrhovy vykres sestavy 1K, 2K

9. Vyrobni vykres vystupniho hfidele 1K, 2K

10. Vyrobni vykres ozubeného kola 1K, 2K

11. Kontrola vykresové dokumentace -

12. Udéleni zapoctu -




